
 

 

 
 
 

 
 

 

第 45 届世界技能大赛移动机器人项目 

山东省选拔赛 

 
 
 
 

技术工作文件 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 2018 年 1 月



 

目  录 

 

1. 项目概述 .............................................. 1 

1.1 技术描述 .......................................... 1 

1.2 能力要求 .......................................... 1 

1.3 选手需要掌握的知识 ................................ 1 

2. 裁判和选手 ............................................ 2 

2.1 裁判长............................................ 2 

2.2 裁判员............................................ 2 

2.3 选手.............................................. 2 

3. 比赛的题目 ............................................ 3 

3.1 试题.............................................. 3 

3.2 命题要素或内容 .................................... 3 

3.3 题目中的配分比例 .................................. 4 

4. 成绩评判方式 .......................................... 5 

4.1 评判流程 .......................................... 5 

4.2 裁判员在评判工作中的任务 .......................... 5 

4.3 裁判员在评判中的纪律和要求 ........................ 5 

5. 比赛所需软硬件 ........................................ 5 

5.1 硬件设备 .......................................... 5 

5.2 软件要求 .......................................... 6 

6. 比赛过程 .............................................. 6 

7. 比赛场地、物品 ........................................ 7 

7.1 场地.............................................. 7 

7.2 家庭区域 .......................................... 7 

7.3 操场区域 .......................................... 7 

7.4 通道区域 .......................................... 7 

附图 1 场地图 ............................................ 8 

2 家庭区域 .......................................... 9 

3 通道区域 ......................................... 10 

4 沙地区域 ......................................... 11 

5 二维码挂板 ....................................... 12 



1 

 

1.项目概述 

1.1 技术描述 

本项目选手是设计、 维护、开发移动机器人本体及应用，并可

充分挖掘移动机器人潜力和利用移动机器人能力的人员。 

 

1.2 能力要求 

本项目选手应具备以下能力： 

1.2.1 需要前期与客户沟通能力，以了解详细的需求与规范； 

1.2.2 需要工作组织以及自我管理能力； 

1.2.3 需要沟通和人际交往等相关的协作能力； 

1.2.4 需要提供方案和解决方案的能力； 

1.2.5 需要解决技术挑战的创新和创造能力； 

1.2.6 需要根据客户需求设计移动机器人的能力； 

1.2.7 需要根据设计制造移动机器人的能力； 

1.2.8 需要编程能力； 

1.2.9 需要设计、装配和维护机械及电气装置的能力。 

 

1.3 选手需要掌握的知识 

本项目选手应掌握的基本知识： 

1.3.1 机械系统设计和装配； 

1.3.2 电气系统设计和装配； 

1.3.3 电子系统设计和装配； 

1.3.4 传感器选型和装配； 

1.3.5 计算机编程； 

1.3.6 成本效率设计、性价比核算、以及进行质量控制。 
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2.裁判和选手 

2.1 裁判长 

2.1.1 裁判长主要职责： 

2.1.1.1 做好与赛区的沟通协调，落实比赛技术工作； 

2.1.1.2 按时保质完成本项目技术文件编制工作； 

2.1.1.3 带头坚持并维护公平公正原则，遵守保密纪律，不透露

影响比赛公平公正的技术信息； 

2.1.1.4 按照全国选拔赛组委会要求和赛区组委会安排，主持好

本项目裁判员的赛前培训； 

2.1.1.5 采取回避、交叉、无记名工件（作品）等多种措施，组

织全体裁判员做好本项目评判和相关技术工作； 

2.1.1.6 根据赛区组委会安排开展本项目技术点评。 

 

2.2 裁判员 

2.2.1 裁判员工作职责 

2.2.1.1 严格执裁，公平公正，不徇私舞弊； 

2.2.1.2 参加赛前培训，了解掌握比赛各项技术规则、要求； 

2.2.1.3 服从裁判组技术工作安排，认真做好本职工作； 

2.2.1.4 认真参与各项技术工作，对有争议的问题，应第一时间

向裁判长提出客观、公正、合理的意见建议； 

2.2.1.5 坚守岗位，不迟到、早退，严格遵守执裁时间安排，保

证执裁工作正常进行。 

 

2.3 选手 
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选手要求为 1997 年 1 月 1 日以后出生，思想品德优秀，具备移

动机器人项目扎实基本功和技能水平，具有较强学习能力、应变能力

以及较好身体素质、心理素质的人员。 

 

3.比赛的题目 

3.1 试题 

山东省选拔赛的竞赛项目本着如下原则确定：以第 44届世

界技能大赛比赛项目为基础，以检验参赛选手的综合能力为重

点。 

 

3.2 命题要素或内容 

选手制作移动机器人能够在 XX提供的移动机器人专用比赛

场地内移动，完成对孩子（台球）的寻找和送回任务。在遥控控

制能力情况下，选手需在规定时间内操作移动机器人寻找并送回

5个孩子（台球）分别到自己的家庭；在自主运行演示情况下，

移动机器人需要通过视觉系统找到指定的孩子并识别二维码把

找到的孩子（台球）送回到自己的家庭，参加比赛之前选手需要

完成以下工作： 

1.设计和构建一个原型移动机器人，原型机器人能够在性能

评估中按照 100％自动控制模式和 100％远程操作控制模式下移

动。 

2．设计并制作一个抓取系统，使其能够在自主模式和遥控

模式（直视或非直视状态）下实现功能； 

3．选手需要展示他们在机器人的结构、机械、电气及控制

系统。 
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4．参赛的移动机器人不需要拆解。 

5．选手能够直视机器人及场地，操作遥控实现对机器人的

控制，完成多个寻找并送回任务。 

6．制作的移动机器人能够自主完成单个或多个寻找并送回

任务； 

 

3.3 题目中的配分比例 

序号 项目 要求 分数 

团队工作空间状况 

机器人必须稳妥的安装在支架上。以确保即使在机器人驱动

系统突然意外动作的情况下，机器人也不会移动；地面上不

得有工具和废弃物；电缆不得跨过通道；经裁判允许后，方

可携带食物/饮料进入工作场地，但只能放置在封闭的瓶/盒

子中；带刀刃的工具，不工作时须使用刃部防护装置；工具

应尽量置于工具箱中。 

1 

工作组织与

管理 

按时到场
 

并就与其他参赛队共享的竞赛场地空间完成准备工作。 

10 

在共享竞赛场地空间中与对手的合作 

在竞赛全程中，将从是否有利于竞赛公平、是否所有的参与

者可均等地利用场地空间等角度出发，考察选手与对手的互

动情况。例：选手在测场时间可以选择晚些进入或不测场；

但在规定时间结束后，超过 30 秒选手未撤出场地空间 = 

不合格 

本队选手之间的合作
 

移动机器人为团队竞赛项目，竞赛全程将对每队选手之间的

互动行为进行考察，两个参赛选手均应积极地做出贡献，满

足竞赛要求。两名选手均主动地为团队绩效做出贡献=合格；

观察到一名选手留给另外一个队友较多的工作内容=不合

格。 

2 

沟通与人际 

交流能力 

选手与裁判的合作行为 

竞赛全程期间，考察选手如何与裁判互动及如何应对竞赛中

相关情况；选手与裁判的沟通中，表现出应有的尊重态度。 

10 

3 制造和装配 赛场公布题目 20 

4 

遥控控制能

力演示 

赛场公布题目 30 

5 

自主运行演

示 

赛场公布题目 30 

总分 100 
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4.成绩评判方式 

4.1 评判流程 

4.1.1 执场裁判员根据裁判细则评判任务是否完成并填写记录

表； 

4.1.2 执场裁判和选手在记录表签字确认； 

4.1.3 记录表交由裁判长审核签字； 

4.1.4 裁判长签字后记录表由记分员输入电脑并签字确认。 

 

4.2 裁判员在评判工作中的任务 

4.2.1 参加赛前培训和网上论坛，了解掌握比赛各项技术规则、

要求； 

4.2.2 服从裁判组技术工作安排，认真做好本职工作。 

 

4.3 裁判员在评判中的纪律和要求 

4.3.1 严格执裁，公平公正，不徇私舞弊； 

4.3.2 认真参与各项技术工作，对有争议的问题，应提出客观、

公正、合理的意见建议； 

4.3.3 坚守岗位，不迟到、早退，严格遵守执裁时间安排，保证

执裁工作正常进行； 

4.3.4 执场裁判采取回避原则，不得执裁本地区参赛队。 

 

5.比赛所需软硬件 

5.1 硬件设备 

选手需使用机器人零部件套装作为移动机器人制作/安装/

操作零部件。 
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在制作移动机器人过程中，参赛队可以添加任何额外的元件,

电机、传感器、齿轮、车轮或其它性能特定的组件，其中通电设

备的性能不得高于套装设备性能指标。 

 

5.2 软件要求 

自备笔记本电脑及相关软件。 

 

6.比赛过程 

比赛日 

（4小时） 

1、移动机器人赛项简介、赛题公布及答疑； 

2、选手根据赛题要求组装调试机器人； 

3、选手按次序展示机器人的制作与组装细节，裁

判组完成评分； 

4、选手按次序在规定时间内遥控控制机器人，完

成多个查找孩子并送回，裁判组织完成评分； 

5、选手有两次演示评分机会。评分后，选手可用

五分钟时间确认任务运行的结果，并且将机器人

移出比赛场地。 

6、选手进入场地调试机器人自主运动及视觉识别

功能； 

7、选手在规定时间内完成机器人自动查找孩子并

送回功能的演示，裁判组完成评分； 

8、选手有两次演示评分机会。评分后，选手可用

五分钟时间确认任务运行的结果，并且将机器人
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移出比赛场地。 

 

7.比赛场地、物品 

7.1 场地 

竞赛场地为 4000*2000mm，场地光滑、平整。护板三边高 240mm，

后护板高 450mm。场地内包括家庭区域、操场区域、沙地区域和操场

通道区域，具体场地位置及物品摆放由测试时提供。场地见附图 1。  

       

7.2 家庭区域 

每个家庭挂有 110*110mm( 高* 宽) 的标签上的二维码，按照家

庭分组二维码共有 16个，如下图： 

 
7.3 操场区域 

操场区域包含沙地区域，台球在正对沙地区域滑入操场，详

见附图 1。 

7.4 通道区域 

在家庭区域和操场区域之间。 
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附图 1 场地图 
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附图 2 家庭区域 
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附图 3 通道区域 
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附图 4 沙地区域 
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附图 5 二维码挂板 

 

 


